
1 فصل

مرحله اي حمله به مقاوم تخمین گر طراحی  

تاخیر گام Nبراي [؟] فیلتر بسط 1 - 1

و بهره ماتریس هاي می دهیم. تعمیم تاخیر گام N به را روابط گام، 3 و 2 ،1 تاخیرهاي با بهره ضریب و کوواریانس ماتریس هاي مقایسه با

سیگما از استفاده با و می آیند بدست (11-4) و (10-4) فرم به تاخیر زمانی نمونه N براي کوواریانس
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